
2. LF-3
Informazione sul prodotto
Servomotori per serranda con ritorno a molla LLFF
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La gamma completa di attuatori per applicazioni generali negli impianti

G

2

Per maggiori informazioni contattate il Vostro fornitore Belimo o richiedete via fax le documentazioni specifiche.

Fax a BELIMO (vedi retro)

Richiesta di documentazione dei seguenti servomotori:

� LM...    � NM...    � SM...    � AM...    � GM...    � AF...    � Accessori elettrici

Richiediamo inoltre informazioni su:

� Motorizzazione per serrande tagliafuoco e di evacuazione fumi
� Sistemi a portata variabile: VAV-Control
� Attuatori e valvole rotative
� Attuatori e valvole lineari

� Desidero essere contattato telefonicamente

Società:

Nome:

Indirizzo:

C.A.P. :

Tel.:

E-Mail:

Mittente

Città:

Fax:

Data:

1,5 m2

–

8 Nm

NM AF(R)GM

15 Nm30 Nm

3 m26 m2

–

LM

4 Nm

0,8 m2

–

SM

15 Nm

3 m2

–

AM

18 Nm

3,6 m2

–

LF

4 Nm

0,8 m2

Tipo
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Tavola di scelta

LF24-3
LF230-S

LF24-SR

LF230
LF24-S

LF24

Segnale di feedback •
Rotazione serranda con morsetto universale • • • • • •

Disponibile a richiesta versioni conformi agli standards UL e CSA.

Senso di rotazione reversibile (L/R) • • • • • •
Contatto ausiliario libero da potenziale (regolabile) • •
Limitazione meccanica angolo di rotazione • • • • • •

Momento torcente 4 Nm

Note

L’utilizzo dei servomotori per serranda 
BELIMO
I servomotori contenuti in questa documenta-
zione sono stati concepiti per la motorizzazione
delle serrande negli impianti  HVAC.

Momento torcente necessario
Per la determinazione del momento torcente ne-
cessario vanno osservate le indicazioni del co-
struttore di serrande relative alla sezione, tipo di
costruzione, luogo di installazione e condizioni
tecniche di ventilazione.

Tempo di rotazione motore 40...75 s • • • •
motore 150 s • •
ritorno a molla ≈ 20 s • • • • • •

Comando On-Off • • • •
3-punti •
proporzionale  DC 0...10 V •

Tensione nominale AC 24 V • • • •
DC 24 V • • • •
AC 230 V • •

Contenuti

3

Servomotori con ritorno a molla,
On-Off

LF24 4

LF24-S 4

LF230 5

LF230-S 5

Regolazione del contatto ausiliario 6

Servomotori con ritorno a molla,
3-punti

LF24-3 7

Esempi di montaggio LF24-3 8

Servomotori con ritorno a molla,
proporzionali

LF24-SR 9

Funzioni di comando e controllo LF24-SR 10

Accessori meccanici

Accessori di montaggio LF... 11

Accessori di montaggio generali 12

Istruzioni di montaggio

Montaggio diretto 13

Montaggio con levismi 14

Montaggio per chiusura a tenuta 15

BC
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Contatto ausiliario (LF24-S) 1 x SPDT 1 mA…3 (0,5) A, AC 250 V
– Punto di intervento  regolabile 0...100%  

Campo di tolleranza AC 19,2...28,8 V, DC 21,6...28,8 V 
Tensione nominale AC 24 V  50/60 Hz, DC 24 V

Potenza assorbita
– movimento 5 W
– mantenimento 2,5 W
Allacciamento – motore cavo 1 m, 2 x 0,75 mm2

– contatto ausiliario (LF24-S) cavo 1 m, 3 x 0,75 mm2

Dati tecnici LF24, LF24-S

1 2

LF24-S

S1 S2 S3

M

LF24M E' possibile l'allacciamento in parallelo di più attuatori.
Vogliate tener conto dei dati delle potenze.

~

- +

T

AC 24 V
DC 24 V

Allacciamento da
trasformatore di sicurezza!

> x
< x

x = 0...100%

Applicazione
Il servomotore è utilizzato per la regolazio-
ne di serrande di sicurezza negli impianti
di climatizzazione (es. protezione dal fumo
e antigelo, igiene, etc.).

Funzionamento
Il servomotore LF... sposta la serranda
nella sua normale posizione di lavoro e
contemporaneamente carica la molla per
il ritorno. Se la tensione di alimentazione
viene interrotta, l’energia immagazzinata
nella molla porta la serranda verso la sua
posizione di sicurezza.

Caratteristiche del prodotto

Semplice montaggio diretto sul perno
della serranda attraverso il collaudato
morsetto universale. Una staffa antitorsio-
ne fornita a corredo permette di fissare
l’attuatore.

Angolo di rotazione regolabile con bat-
tute meccaniche.

Elevata garanzia di funzionamento
Il  servomotore non necessita di contatti di
finecorsa ed è protetto da sovraccarico.
Quando incontra le sue battute d’arresto o
quelle della serranda, si ferma automati-
camente.

Contatto di segnalazione regolabile
0...100%    (solo LF24-S).

Regolazione del contatto ausiliario
LF24-S, pagina 6

Accessori di montaggio, p. 11

Istruzioni per il montaggio, p. 13...15

Importante: Leggere  la  nota  a  pagina
3 per la determinazione del momento
torcente necessario.

Serranda fino a ca. 0,8 m2

Servomotori On-Off 
(AC/DC 24 V)

Comando ad 1 filo

Dimensioni

Schema di allacciamento 

Indicazione della posizione meccanica
Classe di protezione (bassa tensione di sicurezza)

Manutenzione nessuna
Peso 1400 g

Grado di protezione IP 54

EMC CE secondo 89/336/CEE
Direttiva bassa tensione CE secondo 73/23/CEE

Temperatura ambiente –30...+50°C
Temp. di stoccaggio –40...+80°C
Test di umidità secondo EN 60335-1

Forza – motore min. 4 Nm (alla tensione nominale)
– ritorno a molla min. 4 Nm

Angolo di rotazione max. 95° (regolabile  37...100%      con battute
di arresto incorporate)

Tempo di rotazione – motore 40...75 s  (0...4 Nm)
– ritorno a molla ≈ 20 s @ –20...50°C  / max. 60 s @ –30°C

Livello sonoro motore max. 50 dB (A), molla ≈ 62 dB (A)

Vita apparecchio min. 60 000 operazioni

Dimensionamento 7 VA (Imax 5,8 A @ 5 ms)

Senso di rotazione selezionabile con commutatore  L/R

4

LF24, LF24-S Servomotori con ritorno a molla 4 Nm
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1 2

LF230-S

S1 S2 S3

M

LF230M E' possibile l'allacciamento in parallelo di più attuatori.
Vogliate tener conto dei dati delle potenze.

AC 230 VN  L1 Per l’interruzione della rete di alimentazione,
prevedere un dispositivo di sezionamento su
entrambe le fasi (apertura contatti minimo
3 mm)

> x
< x

x = 0...100%

Schema di allacciamento

Applicazione
Il servomotore è utilizzato per la regolazio-
ne di serrande di sicurezza negli impianti
di climatizzazione (es. protezione dal fumo
e antigelo, igiene, etc.).

Funzionamento
Il servomotore LF... sposta la serranda
nella sua normale posizione di lavoro e
contemporaneamente carica la molla per
il ritorno. Se la tensione di alimentazione
viene interrotta, l’energia immagazzinata
nella molla porta la serranda verso la sua
posizione di sicurezza.

Caratteristiche del prodotto

Semplice montaggio diretto sul perno
della serranda attraverso il collaudato
morsetto universale. Una staffa antitorsio-
ne fornita a corredo permette di fissare
l’attuatore.

Angolo di rotazione regolabile con bat-
tute meccaniche.

Elevata garanzia di funzionamento
Il  servomotore non necessita di contatti di
finecorsa ed è protetto da sovraccarico.
Quando incontra le sue battute d’arresto o
quelle della serranda, si ferma automati-
camente.

Contatto di segnalazione regolabile
0...100%    (solo LF230-S).

Regolazione del contatto ausiliario
LF230-S, pagina 6

Accessori di montaggio, p. 11

Istruzioni per il montaggio, p. 13...15

Importante: Leggere  la  nota  a  pagina
3 per la determinazione del momento
torcente necessario.

Serranda fino a ca. 0,8 m2

Servomotori On-Off 
(AC 230 V)

Comando ad 1 filo

Dimensioni

5

LF230, LF230-S Servomotori con ritorno a molla 4 Nm

Contatto ausiliar. (LF230-S) 1 x SPDT 1 mA…3 (0,5) A, AC 250 V
– Punto di intervento  regolabile 0...100%  

Campo di tolleranza AC 198...264 V 
Tensione nominale AC 230 V  50/60 Hz

Potenza assorbita
– movimento 5 W
– mantenimento 3 W
Allacciamento – motore cavo 1 m, 2 x 0,75 mm2

– contatto ausiliario (LF230-S) cavo 1 m, 3 x 0,75 mm2

Dati tecnici LF230, LF230-S

Indicazione della posizione meccanica
Classe di protezione II (isolamento di protezione)

Manutenzione nessuna
Peso 1550 g

Grado di protezione IP 54

EMC CE secondo 89/336/CEE
Direttiva bassa tensione CE secondo 73/23/CEE

Temperatura ambiente –30...+50°C
Temp. di stoccaggio –40...+80°C
Test di umidità secondo EN 60335-1

Forza – motore min. 4 Nm (alla tensione nominale)
– ritorno a molla min. 4 Nm

Angolo di rotazione max. 95° (regolabile  37...100%      con battute
di arresto incorporate)

Tempo di rotazione – motore 40...75 s  (0...4 Nm)
– ritorno a molla ≈ 20 s @ –20...50°C  / max. 60 s @ –30°C

Livello sonoro motore max. 50 dB (A), molla ≈ 62 dB (A)

Vita apparecchio min. 60 000 operazioni

Dimensionamento 7 VA (Imax 150 mA @ 10 ms)

Senso di rotazione selezionabile con commutatore  L/R
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Punto di partenza:
Attuatore in posizione di sicurezza

Procedura
– Ruotare la freccia del contatto ausiliario

fino a che la punta si trova in corrispon-
denza del punto di intervento richiesto
(vedi a lato).
Esempio: il punto di intervento fissato a
.4 corrisponde al 40% dell’angolo di ro-
tazione.

– Quando l’attuatore ruota verso la posi-
zione operativa (         )  anche la freccia
ruota nello stesso verso e il contatto au-
siliario interviene quando la punta della
freccia oltrepassa lo zero della scala
(chiusura tra S1–S3).

Punto di partenza:
Attuatore in posizione di sicurezza

Procedura
– Ruotare la freccia del contatto ausiliario

fino a che la punta si trova in corrispon-
denza del punto di intervento richiesto
(vedi a lato).
Esempio: il punto di intervento fissato a
.4 corrisponde al 40% dell’angolo di ro-
tazione.

– Quando l’attuatore ruota verso la posi-
zione operativa (         )  anche la freccia
ruota nello stesso verso e il contatto au-
siliario interviene quando la punta della
freccia oltrepassa lo zero della scala
(chiusura tra S1–S3).

6

Regolazione del contatto ausiliario incorporato LF…-S

Montaggio lato R

Montaggio lato L
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Campo di tolleranza AC 19,2...28,8 V, DC 21,6...28,8 V
Tensione nominale AC 24 V  50/60 Hz, DC 24 V

Potenza assorbita
– movimento 2,5 W
– mantenimento 1 W
Allacciamento cavo 1 m, 4 x 0,75 mm2

Dati tecnici LF24-3

LF24-3

E' possibile l'allacciamento in parallelo di più attuatori.
Vogliate tener conto dei dati delle potenze.

Allacciamento da
trasformatore di sicurezza!

T ~

AC 24 V
- + DC 24 V

Y

1 2 3 4

1 Y2
T ~

- +

a b

L
0

.2

.4

.6

.8

1

R
0

.2

.4

.6

.8

1

stop stop stop stop

a b
(Y1) (Y2) R L R L

Selettore rotazione

Lato di montaggio

Indicazione della posizione meccanica
Classe di protezione (bassa tensione di sicurezza)

Manutenzione nessuna
Peso 1400 g

Grado di protezione IP 54

EMC CE secondo 89/336/CEE

Temperatura ambiente –30...+50°C
Temp. di stoccaggio –40...+80°C
Test di umidità secondo EN 60335-1

Forza – motore min. 4 Nm (alla tensione nominale)
– ritorno a molla min. 4 Nm

Senso di rotazione – motore selezionabile con switch L/R
– ritorno a molla selezionabile con montaggio L/R 

Resistenza di ingresso
Ingressi Y1, Y2 1000 Ω (0,6 W)

Angolo di rotazione max. 95° (regolabile  37...100%      con battute
di arresto incorporate)

Tempo di rotazione – motore 150 s
– ritorno a molla ≈ 20 s @ –20...50°C  / max. 60 s @ –30°C

Livello sonoro motore max. 50 dB (A), molla ≈ 62 dB (A)

Vita apparecchio min. 60 000 operazioni

Dimensionamento 5 VA (Imax 5,8 A @ 5 ms)

Applicazione
Il servomotore è utilizzato per la regolazio-
ne di serrande di sicurezza negli impianti
di climatizzazione (es. protezione dal fumo
e antigelo, igiene, etc.).

Funzionamento
L’attuatore LF24-3 viene comandato da un
segnale a 3-punti. L’attuatore ruota nella
posizione richiesta dal segnale di coman-
do e contemporaneamente carica la molla
di ritorno. Se l’energia di alimentazione
viene interrotta la molla riporta automati-
camente la serranda nella sua posizione
di sicurezza.

Caratteristiche del prodotto

Semplice montaggio diretto sul perno
della serranda attraverso il collaudato
morsetto universale. Una staffa antitorsio-
ne fornita a corredo permette di fissare
l’attuatore.

Angolo di rotazione regolabile con bat-
tute meccaniche.

Elevata garanzia di funzionamento
Il  servomotore non necessita di contatti di
finecorsa ed è protetto da sovraccarico.
Quando incontra le sue battute d’arresto o
quelle della serranda, si ferma automati-
camente.

Esempi di controllo, pagina 8

Accessori di montaggio, p. 11

Istruzioni per il montaggio, p. 13...15

Importante: Leggere  la  nota  a  pagina
3 per la determinazione del momento
torcente necessario.

Serranda fino a ca. 0,8 m2

Servomotori proporzionale
(AC/DC 24 V)

Comando ad 3-punti

Dimensioni

7

LF24-3 Servomotori con ritorno a molla 4 Nm

Schema di allacciamento

w
03

09
80

4

0
.2

.4

.6.8

1

155

9318

98

82 57
18

.5
6.

5
80

6.5
12.625

125

8...16

181

d
00

33
71

2

p
00

52
71

2

III

BC



IT
A

-9
30

01
-9

32
67

-0
6.

03
-1

M
 •

 P
rin

te
d

 in
 S

w
itz

er
la

nd
 •

 Z
S

D
 •

 C
on

 r
is

er
va

 d
i m

od
ifi

ch
e 

te
cn

ic
he

L
0

.2

.4

.6

.8

1

R
0

.2

.4

.6

.8

1

LF24-3

Controllo On-Off con comando ad 1 filo

E' possibile l'allacciamento in
parallelo di più attuatori.
Vogliate tener conto dei dati delle potenze.

!

T ~

AC 24 V
- + DC 24 V

Y

1 2 3 4

1 Y2

T ~

- +

a

a
(Y2)

Allacciamento da
trasformatore di sicurezza

R L R L

Selettore rotazione

Lato di montaggio

L
0

.2

.4

.6

.8

1

R
0

.2

.4

.6

.8

1

LF24-3

Controllo 3-punti con selettore

E' possibile l'allacciamento
in parallelo di più attuatori.
Vogliate tener conto dei dati delle potenze.

Allacciamento da
trasformatore di sicurezza!

T ~

AC 24 V
- + DC 24 V

Y

1 2 3 4

1 Y2

T ~

- +

stop stop stop stop

Y2

R L R L

Selettore rotazione

Y1

Lato di montaggio

E' possibile l'allacciamento in parallelo di più attuatori.
Vogliate tener conto dei dati delle potenze.

!

T ~

AC 24 V

- LF24-3Y

1 2 3 4

1 Y2

T ~

+

A B

Controllo 3-punti da regolatore con uscita Triac
(riferimento      AC 24 V)

regolatore

Allacciamento da
trasformatore di sicurezza

~

L
0

.2

.4

.6

.8

1

R
0

.2

.4

.6

.8

1

A B
(Y1) (Y2)

ON

OFF

OFF

OFF

OFF ON

stop stop stop stop

R L R L

Selettore rotazione

Lato di montaggio

Controllo 3-punti da regolatore con uscita Triac
(riferimento    AC 24 V)

T

E' possibile l'allaciamento in parallelo di più attuatori.
Vogliate tener conto dei dati delle potenze.

!

T ~

AC 24 V

- LF24-3Y

1 2 3 4

1 Y2

T ~

+

A

regolatore

B

Allacciamento da
trasformatore di sicurezza

L
0

.2

.4

.6

.8

1

R
0

.2

.4

.6

.8

1

A B
(Y1) (Y2)

ON

OFF

OFF

OFF

OFF ON

stop stop stop stop

R L R L

Selettore rotazione

Lato di montaggio

8

Esempi di controllo LF24-3
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Campo di tolleranza AC 19,2...28,8 V, DC 21,6...28,8 V

Tensione nominale AC 24 V  50/60 Hz, DC 24 V

Potenza assorbita 2,5 W movimento, 1 W mantenimento
Allacciamento cavo 1 m, 4 x 0,75 mm2

Dati tecnici LF24-SR

L
0

.2

.4

.6

.8

1

R
0

.2

.4

.6

.8

1

Y DC 0...10 V

U DC 2...10 V Tensione di misura U per indicazione di
posizione o comando in cascata

Y

1 2 3

LF24-SR

E' possibile l'allacciamento in parallelo
di più attuatori. Vogliate tener conto dei
dati delle potenze.

5

U

T ~

AC 24 V
- + DC 24 V

T ~
- +

Allacciamento
da trasformatore
di sicurezza!

Regolatori: ABB, AEG, Bälz, Centra, Controlli, C.S.I.,
Danfoss, DIGI'Control, Elesta, GA, H.C.System,
Honeywell, Inel, IWK, Johnson, Kieback & Peter,
Landis&Staefa, Messner, Priva, RAM, R+S, Samson,
Satchwell, Sauter, SE-Electronic, Siemens, TA, Trend.

con
Y = 0

con
Y = 0

con
Y = 0

con
Y = 0

R L

Selettore rotazione

R L

Lato di montaggio

Indicazione della posizione meccanica
Classe di protezione (bassa tensione di sicurezza)

Manutenzione nessuna
Peso 1400 g

Grado di protezione IP 54

EMC CE secondo 89/336/CEE

Temperatura ambiente –30...+50°C
Temp. di stoccaggio –40...+80°C
Test di umidità secondo EN 60335-1

Forza – motore min. 4 Nm (alla tensione nominale)
– ritorno a molla min. 4 Nm

Senso di rotazione – motore selezionabile con switch L/R
– ritorno a molla selezionabile con montaggio L/R

Segnale di regolazione Y DC 0...10 V @ resistenza d’entrata = 100 kΩ
Campo di lavoro DC 2...10 V  per 0...100% 

Tensione di misurazione U DC 2...10 V (max. 0,7 mA) per 0....100% 

Angolo di rotazione max. 95° (regolabile  37...100%      con battute
di arresto incorporate)

Tempo di rotazione – motore 150 s  
– ritorno a molla ≈ 20 s @ –20...50°C  / max. 60 s @ –30°C

Livello sonoro motore max. 30 dB (A), molla ≈ 62 dB (A)

Vita apparecchio min. 60 000 operazioni

Dimensionamento 5 VA (Imax 5,8 A @ 5 ms)

Applicazione
Il servomotore è utilizzato per la regolazio-
ne di serrande di sicurezza negli impianti
di climatizzazione (es. protezione dal fumo
e antigelo, igiene, etc.).

Funzionamento
L’attuatore LF24-SR viene comandato da
un segnale standard DC 0...10 V. L’attua-
tore ruota nella posizione richiesta dal seg-
nale di comando e contemporaneamente
carica la molla di ritorno.Se l’energia di ali-
mentazione viene interrotta la molla ripor-
ta automaticamente la serranda nella sua
posizione di sicurezza.

Caratteristiche del prodotto
Semplice montaggio diretto sul perno
della serranda attraverso il collaudato
morsetto universale. Una staffa antitorsio-
ne fornita a corredo permette di fissare
l’attuatore.

Angolo di rotazione regolabile con bat-
tute meccaniche.

Elevata garanzia di funzionamento
Il  servomotore non necessita di contatti di
finecorsa ed è protetto da sovraccarico.
Quando incontra le sue battute d’arresto o
quelle della serranda, si ferma automati-
camente.

Accessori elettrici (vedere Doc. 2. Z-1)
SG..24  Trasduttore di posizione
ZAD24  Indicatore digitale di posizione

Funzioni di comando e controllo, p. 10

Accessori di montaggio, p. 11

Istruzioni per il montaggio, p. 13...15

Importante: Leggere  la  nota  a  pagina
3 per la determinazione del momento
torcente necessario.

Serranda fino a ca. 0,8 m2

Servomotore proporzionale 
(AC/DC 24 V)

Comando DC 0...10 V e segnale
di posizione DC 2...10 V

Dimensioni

9

LF24-SR Servomotori con ritorno a molla 4 Nm

Schema di allacciamento
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L
0

.2

.4

.6

.8

1

R
0

.2

.4

.6

.8

1T ~

Controllo funzioni

AC 24 V

1 2 3

T ~

Regolazione 0...100%

1 2 3
SGA24, SGF24
SGE24

Posizionatore
4

Y

T ~

Z

LF24-SR

E' possibile l'allacciamento in
parallelo di più attuatori, max. 10

T ~

1 2 3
SGA24, SGF24
SGE24

Posizionatore
4

Y

T ~

Z

E' possibile l'allacciamento in
parallelo di più attuatori, max. 10

Posizione di minimo

Y  DC 0...10 V
 (dal regolatore)

 100%
Angolo di rotatione

 0%

    Y [ V ]

    10 V

    min.

    0 V

AC 24 VAC 24 V Allacciamento da
trasformatore di sicurezza!

Allacciamento da
trasformatore di sicurezza!

Allacciamento da
trasformatore di sicurezza!

Y U

T ~

- +

5 1 2 3 5

LF24-SRY U

T ~

- +

Comando 4...20 mA con resistore esterno

Procedura
• AC 24 V ai terminali 1 e 2
• Terminale 3 scollegato:
  – con senso di rotazione "L": l'attuatore ruota
  – con senso di rotazione "R": l'attuatore ruota
• Collegare i terminali  2 e 3:  l'attuatore ruota nel verso opposto

LF24-SRY U

T ~

- +

1 2 3 5

T ~

Indicazione di posizione / comando in cascata

AC 24 V Indicatore di posizione

LF24-SR

verso il prossimo
attuatore

Subordinato

Allacciamento da
trasformatore di
sicurezza

!

Y U

T ~

- +

1 2 3 5

Considerare ± 5%
di sincronismo tra gli attuatori

Controllo in cascata

LF24-SR
PilotaY U

T ~

- +

1 2 3 5

Comandi tassativi

LF24-SR

E' possibile l'allacciamento in parallelo di più attuatori.
Vogliate tener conto dei dati delle potenze.

ab 4...20 mA

U  DC 2...10 V

Y

1 2 3

LF24-SR

5

U

T

AC 24 V
- + DC 24 V

T ~

- +

Allacciamento da
trasformatore di
sicurezza

~

(-)
(+)500 Ω

*

*La resistenza da 500 Ω converte
il segnale 4...20 mA in un segnale
DC 2...10 V.

!

T

AC 24 V
- + DC 24 V

~

Allacciamento da
trasformatore di
sicurezza!

Y U
T ~

- +

1 2 3 5

L
0

.2

.4

.6

.8

1

R
0

.2

.4

.6

.8

1

a b

Regolazione

R L R L

Selettore rotazione

Lato di montaggio

Y  DC 0...10 V

Y  DC 0...10 V

10

Funzioni di comando e controllo LF24-SR
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ZG-LF3
Kit per azionamento con rinvio 
per montaggio laterale 
(con 2 giunti sferici KG8)
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11

Accessori di montaggio LF...

K6-1
Morsetto universale
Idoneo per perni con un diametro di
16...20 mm.

Il morsetto universale è fissato al servo-
motore da un fermo a pressione.

K6-1

16...20

KH-LF
Leva di rinvio con asola da 8,2 mm 
Idonea per perni con un diametro di
8...16 mm.

La leva di rinvio è fissata al servomotore
da un fermo a pressione.

KH-LF (Vedere esempi di applicazione a pag. 14)

8...16

KH-LF1
Leva di rinvio con asola da 8,2 mm
Idonea per perni con un diametro di
16...20 mm.

La leva di rinvio è fissata al servomotore
da un fermo a pressione.

16...20

ZG-LF3 (Vedere esempi di applicazione a pag. 14, fig.2)

ZDB-LF
Limitatore e indicatore dell’angolo
di rotazione

L’indicatore è fissato al servomotore da un
anello seger.

ZDB-LF (Vedere esempi di applicazione a pag. 13)

ZG-LF1
Kit per azionamento con rinvio
per montaggio frontale 
(con 2 giunti sferici KG8)

ZG-LF1 (Vedere esempi di applicazione a pag. 14, fig.1)

ZG-LF1
Kit per azionamento con rinvio 
per montaggio frontale 
(senza giunti sferici KG8)
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12

Accessori di montaggio generali

KH8
Leva di rinvio universale
Realizzata in acciaio zincato; idonea per
perni con un diametro di
Ø 10...18 mm oppure 

10...14 mm, con asola da 8,2 mm.

KH8

KG8
Giunto sferico
Realizzato in acciaio zincato; idoneo per
l’utilizzo con la leva di rinvio universale KH8
e barra da Ø 8 mm.

KG8

KG10
Giunto sferico
Realizzato in acciaio zincato; idoneo per
l’utilizzo con la leva di rinvio universale KH8
e barra da Ø 10 mm.

KG10

AV10-18
Perno estensibile universale
idoneo per perni con un diametro di
10...18 mm.

Se si vuole utilizzare un AV10-18 insieme
ad un LF..., il servomotore deve essere uni-
to con un morsetto universale K6-1.

AV10-18 

10...18

BC
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13

Istruzioni per il montaggio diretto
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14

Istruzioni per montaggio con rinvio (kit ZG-LF...)

Montaggio frontale (fig. 1)

Specifiche kit ZG-LF1
1 staffa di montaggio LF
1 leva di rinvio 1/2” 
1 anello seger LF  
2 giunti sferici KG8 

3 viti M6 x 67 
3 dadi M6 
3 viti autofilettanti 4,2 x 13

Leva universale:
da ordinare separatamente, 
non inclusa nel kit ZG-LF...

➀
➂
➃
➄

➅

Montaggio laterale (fig. 2)

Specifiche kit ZG-LF3
2 staffe di montaggio LF  
1 leva di rinvio 1/2” 
1 anello seger LF  
2 giunti sferici KG8 

2 viti M6 x 67 
2 dadi M6 
4 viti autofilettanti 4,2 x 13

➁
➂
➃
➄

Made in

L
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.8

.4

.2
0

1

1
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15

Istruzioni di montaggio per chiusura a tenuta della serranda

1. Portare la pala della serranda nella
posizione di sicurezza (a) e determina-
re la rotazione del morsetto universale. 

2. Posizionare l’attuatore sul perno nella
posizione che dovrà assumere a mon-
taggio ultimato. Stringere leggermente
a mano le viti del morsetto a V.           
Nell’esempio la molla deve azionare la
pala in senso orario quindi l’attuatore
viene montato con il lato R visibile.

3. Montare la staffa antitorsione nella giu-
sta posizione, senza però stringere
le viti.

4. Togliere una delle viti di fissaggio della
staffetta e ruotarla disinserendola
dall’attuatore (b).

5. Allentare il morsetto universale e, fa-
cendo attenzione a non muovere il per-
no della serranda, ruotare l’attuatore di
circa 5° nella direzione in cui dovrebbe
aprire la serranda (c).

6. Stringere sul perno il morsetto univer-
sale (chiave del 10 mm).  

7. Ruotare l’attuatore verso la chiusura  in
modo da effettuare una pressione
della pala sulle battute di arresto della
serranda (d).

8. Ruotare la staffa antitorsione nella po-
sizione di bloccaggio definitiva e strin-
gere le viti autofilettanti (e).

Esempio di procedura 
di installazione 
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Attuatori standard e con
ritorno a molla per l’azio-
namento delle serrande di
regolazione nei sistemi
HVAC

Innovazione, Qualità e Servizio:
La partnership ideale per gli attuatori HVAC 

Attuatori di sicurezza per
l’automazione di serrande
tagliafuoco e di estrazione
fumi 

Sistemi VAV per il control-
lo di portata nei singoli
ambienti

Attuatori rotativi e valvole
a sfera motorizzate per i
circuiti idraulici nei sistemi
HVAC 

Valvole a globo e attuatori
intelligenti utilizzabili an-
che su valvole di diversi
costruttori

Applicazioni aerauliche Applicazioni idrauliche

Belimo è rappresentata direttamente in più di 60 Paesi nel mondo.
Visitate il sito web www.belimo.ch

Per ulteriori informazioni:

Svizzera Italia

BELIMO Servomotori S.r.l.
Via Stezzano, 5
I-24050 Zanica -BG-
Telefono +39 (035) 67 26 82
Telefax +39 (035) 67 02 00
E-Mail: info@belimo.it  
Internet: www.belimo.ch

BELIMO Automation AG
Vendita in Svizzera
Brunnenbachstrasse 1
CH-8340 Hinwil
Telefono +41 (0)43 843 62 12
Telefax +41 (0)43 843 62 66
E-Mail: verkch@belimo.ch
Internet: www.belimo.ch

Sede sviluppo e produzione:


